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1. Seznameni se zarizenim Drive-Tech MINI

Drive-Tech MINI je frekvenéni ménic (invertor) urceny k fizeni a ochrané Cerpacich systém( zménou vystupni frekvence
Cerpadla.
Zatizeni Drive-Tech MINI |ze pouZit pro nové i stavajici Cerpaci systémy, které poskytuiji:

e Usporu energie a nakladd

e zjednoduSenou instalaci a celkové nizsi naklady na ¢erpaci systém

e delSi Zivotnost Cerpaciho systému a pfislusnych soucasti

e vy3Si spolehlivost
Drive-Tech MINI po pfipojeni k libovolnému cerpadlu fidi provoz systému tak, aby udrZzoval urcitou konstantni fyzikalni
veli¢inu (tlak, diferenéni tlak, pratok, teplotu atd.) bez ohledu na odbér vody. Cerpadlo se spousti pouze v pfipadé potreby,
¢imzZ se zamezi zbytecné spotrebé energie.
Zatizeni Drive-Tech MINI dale:

e chrani motor pred pretizenim a chodem nasucho

e implementuje pozvolny rozbéh a pozvolné zastaveni pro zvySeni Zivotnosti systému a snizeni proudovych

Spicek

¢ indikuje spotfebu proudu, napéti a vykon

e udrZuje zaznamy o dobé provozu a zobrazuje pripadné chyby nebo poruchy hlasené systémem

e pfipojuje se k dalSim jednotkam Drive-Tech MINI a umoZiiuje tak kombinovany provoz
Zarizeni Drive-Tech MINI Ize nainstalovat na svorkovnici motoru nebo pfipevnit na sténu.
V poslednim pfipadé je mozné pomoci vystupnich filtri omezit nebezpecna prepéti, ktera se objevuji v dlouhych kabelech,
diky ¢emuz je Drive-Tech MINI vhodny i pro ovladani ponornych cerpadel.

2. Bezpecnostni pokyny

Vyrobce dlirazné doporucuje, abyste si pred pouZitim a instalaci jeho vyrobkd peclivé precetli tento navod k obsluze.
Veskeré Cinnosti (instalace, udrzba a opravy) musi provadét vyskoleny, kvalifikovany a odborny persondl. NedodrZeni
a nespravné provedeni pokynl uvedenych v tomto navodu mdzZe predstavovat riziko Urazu elektrickym proudem s moznym
smrtelnym nasledkem. Dbejte vSech standardnich bezpecénostnich predpis a pokyn( pro predchazeni nehodam.

Pfed jakoukoli ¢innosti na samotném zafizeni Drive-Tech MINI (vCetné vizualni kontroly) nebo
na pripojené zatézi musi byt zafizeni pfipojeno k hlavnimu napajeni pomoci vypinace, aby bylo
mozZné zarizeni zcela odpojit od sité.
Pred zahajenim vesSkerych praci odpojte zafizeni Drive-Tech MINI od hlavniho napdjeni.
Zarizeni neotevirejte, aniz byste jej predtim odpojili od hlavniho napajeni a pockali alespon
5 minut.
Zatizeni Drive-Tech MINI a ¢erpaci systém musi byt pfed zahajenim provozu fadné uzemnény.
Po celou dobu, kdy je Drive-Tech MINI pod napétim, muzZe byt na vystupnich svorkach ménice
pfitomno vysoké napéti bez ohledu na to, zda je ¢erpadlo v provozu.
Pfed zapnutim zafizeni doporucujeme dotahnout vSechny Srouby na krytu s podlozkami.
V opaéném pfipadé muze selhat spojeni krytu s uzemnénim, ¢imz vznika riziko urazu elektrickym
proudem ¢i dokonce smrti.

PFi prepravé se vyvarujte otfesli nebo vyraznych narazu.

Zatizeni Drive-Tech MINI zkontrolujte ihned po doruceni a ovérte, zda neni poskozeno nebo zda nechybi néjaké dily. Pokud
se néktery z téchto nedostatkd vyskytne, neprodlené to oznamte dodavateli. Poskozeni zplisobené prepravou, nespravnou
instalaci nebo nespravnym pouZzivanim zafizeni mda za nasledek neplatnost zaruky. Zasah do jakékoli soucasti nebo jeji
demontaZ automaticky vede ke ztraté zaruky.

Vyrobce nenese odpovédnost za skody na zdravi nebo majetku zplsobené nespravnym pouzivanim jeho vyrobkda.

Zarizeni oznacena timto symbolem nelze vyhazovat do domovniho odpadu, je nutné je odevzdat
v prislusnych sbérnych strediscich. Doporucujeme obratit se na shérna strediska odpadnich
elektrickych a elektronickych zafizeni (OEEZ) v dané oblasti. Pokud vyrobek nebude spravné
zlikvidovan, midZe mit potencidlné skodlivé ucéinky na Zivotni prostiedi a lidské zdravi
zplsobené urcitymi latkami, které se v ném nachazeji. Nezakonna nebo nespravna likvidace
[ ] vyrobku podléha zavainym spravnim &i trestnim sankcim.




3. Technické vlastnosti

3.1 Vykonnost
V vstup +/- 15% | Max V vystu | vstup |Max | vystu Typicky motor P2 .
Ty [3A<{1 v Yl e Velikost
Drive-Tech MINI 2.005 1x230 3xVin 4,5 3 0,55 1
Drive-Tech MINI 2.011 1x230 3x Vin 7,5 5 1,1 1
Drive-Tech MINI 2.015 1x230 3 x Vin 11 7,5 1,5 1
Drive-Tech MINI 3.007 3x230 3xVin 3,7 4 0,75 1
Drive-Tech MINI 3.011 3x230 3xVin 5,4 6 1,1 1
Drive-Tech MINI 3.022 3x230 3xVin 8 9 2,2 1
Drive-Tech MINI 4.011 | 3 x 380 - 460 3xVin 3,7 4 1,1 1
Drive-Tech MINI 4.022 | 3 x380-460 3xVin 5,4 6 2,2 1
Drive-Tech MINI 4.040 | 3 x 380 - 460 3xVin 8 9 4 1

e Strana uciniku: 1 (u modelU s jednofazovym vstupem)
e  Frekvence napdjeni: 50 - 60 Hz (+/- 2%)
e Skladovaci teplota: -30 az 70 °C
e Min. teplota okoli pfi jmenovitém proudu: -10 °C (-14 °F)

e Max. teplota okoli pfi jmenovitém proudu: 40 °C (104 °F)

e  Max. nadmorska vyska pfi jmenovitém proudu: 1000 m

e Max. relativni vlhkost vzduchu: 95 % bez kondenzace

e Stupen kryti: IP55 (NEMA 4) nebo IP motoru pfi pfipojeni ke svorkovnici motoru *

e MozZnosti pripojeni: Sériové pripojeni RS 485 pro provoz COMBO (az 8 jednotek) + Bluetooth SMART

pro monitorovani a programovani + Modbus RTU.

* Chrante zafizeni pred pfimym slunecnim zarenim a atmosférickymi vlivy.

3.2 Hmotnost a rozméry

*Hmotnost bez obald.

3.3 Kabelové vstupy

M20 M12 EMC
Typ kabel kabel -
. . prichytky
vyvodka |vyvodka
Drive-Tech MINI 3 3
VELIKOST 1

Hmotnost* Velikost
Typ i

[Kgl 0110
Drive-Tech MINI 2.005 2,5 1 i I ‘
Drive-Tech MINI 2.011 2,5 1 m
Drive-Tech MINI 2.015 2,5 1

21

Drive-Tech MINI 3.007 2,5 1 4
Drive-Tech MINI 3.011 2,5 1 N
Drive-Tech MINI 3.022 2,5 1 == |
Drive-Tech MINI 4.011 2,5 1 | | | w'
Drive-Tech MINI 4.022 2,5 1 YON'==, |
Drive-Tech MINI 4.040 2,5 1

150 mm

i 5(

VELIKOST 1

27

33 |

Pokud je zafizeni pfipojeno na svorkovnici motoru, nainstalujte
misto kabelové vyvodky motoru krytku. Po upevnéni zafizeni na
sténu nainstalujte kabelovou prichodku M20 motoru.
Pomoci svorek EMC pfipojte stinéni kabell cidel k uzemnéni.




4. Instalace zarizeni Drive-Tech MINI

4.1 Mechanicka instalace

Zarizeni Drive-Tech MINI na motoru

Drive-Tech MINI Ize instalovat pfimo na svorkovnici motoru
v horizontalni nebo vertikalni poloze.

Informujte se u vyrobce motoru, zda jej Ize ovladat ménicem,
a ovérte kompatibilitu zakladny Drive-Tech MINI se svorkovnici
motoru (viz vykres).

Gumové tésnéni na zakladné Drive-Tech MINI zajistuje utésnéni
mezi zakladnou Drive-Tech MINI a skFini motoru.

Gumové tésnéni prorazte pouze v misté odpovidajicim
4 otvorlm se zavitem na skfini motoru.

Pokud je to mozZné, pouZijte stejné Srouby a podlozky, které
upeviovaly svorkovnici na skfin motoru.

Viz nize uvedeny navod k montazi zafizeni Drive-Tech MINI na
motor.

VAROVANI: po instalaci zkontrolujte spojitost uzemnéni mezi
skFini motoru a zafizenim Drive-Tech MINI.

73
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Zarizeni Drive-Tech MINI na sténé

Pti instalaci na sténu zachovejte ochranny stitek na zakladné Drive-Tech MINI, aby byla zajisténa ochrana proti priniku.
Postupujte podle nize uvedenych pokynd, jak pfipevnit zakladnu Drive-Tech MINI na sténu.

VAROVANI: poutzijte dodané tésnici krouzky se Srouby, které zajisti kryti IP55.




4.2 Instalace zaftizeni Drive-Tech MINI pro regulaci konstantniho tlaku

Zatizeni Drive-Tech MINI fidi otacky Cerpadla tak, Ze udrzuje konstantni tlak na nastavené hodnoté nezavisle na odbéru vody

v systému. Nize je uvedeno zakladni schéma:

ﬂ: cerpadlo

3
% ——p| Drive-Tech MINI 2: zpétny ventil
4 3: tlakova nadrz
N .
N i 4: ventil
2 6 5
5: ventil

4.2.1 Tlakova nadrz

Q: tlakové ¢idlo

~

/

Pro vyrovnani nedostatku vody v systému (nebo pfi minimalni spotfebé vody) a pro zamezeni nepretrzitého cyklovani cerpadla

pfi spousténi a zastavovani se doporucuje instalace tlakové nadrze v hydraulickém systému (dalsi informace naleznete

v pfiloze). Vybér spravného objemu a prednaplfiovaciho tlaku nadrze je velmi dlleZity; mensi objemy nadrze nebudou

dostatecné kompenzovat minimalni spotfebu vody nebo Unik vody, zatimco vétsi objemy ztéZzuji rovnomérnou regulaci tlaku

v zatizeni Drive-Tech MINI.

Doporuéeny objem nddrze se rovnd 10 % maximdlniho pritoku vody systémem (vyjddreno v objemovych jednotkdch/min).
Ptiklad: Pokud je maximalni pratok vody 50 litr(/min, musi mit tlakova nadrz objem 5 litrd.

4.2.2 Tlakové cidlo

Prednaplnovaci tlak tlakové nadoby musi byt alespor o 80 % vyssi neZ nastaveny tlak v systému.
Pfiklad: Pokud je nastaveny tlak systému 4 bary, prfednaplfiovaci tlak nadrze musi byt 3,2 baru.

Drive-Tech MINI vyZaduje tlakové cidlo s linedarnim vystupnim signdlem v rozsahu 4-20 mA. Tlakové cidlo Ize napajet

stejnosmérnym napétim v libovolném rozsahu, ktery zahrnuje hodnotu 15 V stejnosmérného proudu.

Zatizeni Drive-Tech MINI pftijima signal druhého tlakového cidla za ucelem:
e realizace konstantniho diferen¢niho tlaku (AN1-AN2),

e nahrazeni prvniho tlakového cidla pfi jeho poruse.

CIDLO 1 e AN1 4-20 mA (-) signal

e +15V: 15 Vdc (+) napajeni
EDLO 2 e AN2 4-20 mA (-) signal

e +15V: 15 Vdc (+)napajeni




4.3 Instalace zafizeni Drive-Tech MINI pro poutziti s diferencnim konstantnim tlakem

Zatizeni Drive-Tech MINI dokaze tidit otacky cerpadla, a tim udrZovat konstantni tlakovy rozdil mezi vytlacnou a saci
stranou cerpadla v cirkulacnich systémech. K tomu se obvykle instaluje Cidlo diferencniho tlaku. Pfipadné je mozné pouzit
dvé identicka tlakova ¢idla: jedno na saci strané a druhé na vytlaéné strané cerpadla. Rozdil hodnot zajistuje samotné
zafizeni Drive-Tech MINI.

Invertor Invertor

@ *

Poznamka: Pokud se béhem provozu o¢ekava pokles tlaku na saci strané pod atmosféricky tlak, je nutné pouzit absolutni,

nikoliv relativni tlakova cidla.

4.3.1 Zapojeni cidel

Zatizeni Drive-Tech MINI lze pfipojit k linearnim tlakovym cidlim s vystupem 4-20 mA. Rozsah napajeciho napéti Cidel
musi zahrnovat 15 V stejnosmérného proudu, kterym zafizeni Drive-Tech MINI napaji analogové vstupy.

Pokud poutzivate cidlo diferencniho tlaku, je nutné pripojit ¢idlo k analogovému vstupu 1:

e AN1 4-20 mA (-) signal

DIFERENCIALNI CIDLO « +15V: 15 Vdc (+) napéjeni

V pripadé pouziti dvou tlakovych cidel musi byt ¢idlo tlaku na strané vytlaku pfipojeno k analogovému vstupu 1, naopak
Cidlo tlaku na strané sani musi byt pfipojeno k analogovému vstupu 2:

e AN14-20 mA (-) signl

SENSOR 1 (vytlak) e +15V: 15 Vdc (+) napdjeni

e AN24-20 mA (-) signdl

SENSOR 2 (sani)
e +15V: 15 Vdc (+) napdjeni

V nabidce pokrocilych parametr( je proto nutné nastavit logiku AN1, AN2 jako , rozdil“.

4.3.2 Programovani

V cirkula¢nich systémech je spousténi a zastavovani Cerpadla obvykle fizeno externim kontaktem, ktery lze pfipojit
k digitdlnimu vstupu 1 (IN1, OV) a v menu instalaénich parametrd nastavit jako N.O nebo N.C. Pak se doporucuje
nastavit ndsledujici parametry:

Ap

Instalacni parametr Doporucena hodnota
Min. frekvence regulace | Stejna jako minimalni frekvence motoru
Delta regulace 0 baru
Delta start 0 baru g -
Zpozdéni zastaveni 99 sek. g j
Funkce AN1, AN2 Rozdil 1-2 £l

A

p set

Konstantni diferencialni tlak

,Nastavend hodnota“” odpovida diferen¢nimu tlaku, ktery ma byt udrzovan konstantni.
Urcete ,nastavenou hodnotu” tak, aby se rovnala tlakovému rozdilu namérenému mezi vytlacnou a saci stranou cerpadla

pfi maximalnim zatiZeni (vSechny inZenyrské sité otevieny) a pfi maximalni frekvenci (50 Hz).

Proporcionalni diferencialni tlak

V pfipadé, Ze je tfeba pouzit regulacni logiku zaloZzenou na proporciondlnim diferencnim tlaku (za Ucelem dosazeni dalsi
Uspory energie), je nutné stanovit , nastavenou hodnotu” rovnou rozdilu tlaku mezi vytlacnou a saci stranou Cerpadla pfri
minimalni frekvenci (20 Hz ) a ,,kompenzaci“, aby bylo dosazeno maximdini nastavené hodnoty pfi maximaini frekvenci
(50 Hz) a maximalnim zatizeni (vSechny inzenyrské sité otevreny).

8



5. Elektrické zapojeni

Drive-Tech MINI 2.005, 2.011, 2.015

[TPRPE.

—c
<
S

STATUS é&égg
o e o | I e Y |

G S1- S14 G S2- 52+ NO1COMI1INC1 NO2COM2 NC2

IN2
IN1
GND
+10
GND
+15
AN4
AN3
AN2
AN1

g
W .

o N e I o N o e o I e Y Y e o

Napajeni
o L(L1), N(L2), P.E..

Doporucuje se pouZit predizolované zasuvné svorky faston
6,3x0,8 mm.

Pro dodrZeni limitd normy EN61800-3 kategorie C1 pro
ozarené rusivé vlivy je nutné pridat ferit na vstupni faze L
a N. Ferit a ndvod na zapojeni jsou k dispozici na vyzadani.

Doporucené odizolovani kabeld vedeni (bez feritu).

| 70 mm |
L J:l‘
v - ull]
= ]

Vykon motoru

- UV, W,P.E

Doporucuje se pouZivat predizolované svorky faston 6,3x0,8
mm.

V pripadé, Ze je zafizeni namontovano na svorkovnici
motoru, doporucuje se pouzit vodice z PVC o délce 200 mm
s priifezem 1,5 mm?. V pfipadé, 7e je zafizeni namontovano
na sténu, doporucuje se pouzit kabely se stinénim vhodného
prarezu v zavislosti na délce kabelu a vykonu motoru. Stinéni
musi byt pfipojeno na obou strandch.

Doporucené odizolovani motorovych kabeld.
l 120 mm

v - ‘
v E——
‘
180 mm




Drive-Tech MINI 3.007, 3.011, 3.022, 4.011, 4.022, 4.040

1 P.E.
WV u
a0

G 5I- 84

G 50 51

M2
N1
GND
+10
GND
+15
AN
AN
ANZ
AN1

+
[Ty Tl

1 o O o o e o s I 8 o o |

000

L3 L2 L1

P.E.D

Napajeni
e L1,L2,L3,P.E.

Doporucuje se pouzivat predizolované zasuvné svorky
faston 6,3 x 0,8 mm.

Doporucené odizolovani kabelll vedeni.

L 70 mm |

Vykon motoru

- UV, W,P.E.

Doporucuje se pouZivat predizolované zasuvné svorky
faston 6,3 x 0,8 mm.

V pripadé, Ze je zafizeni namontovano na svorkovnici
motoru, doporucuje se pouzit vodice z PVC o délce 200 mm
s prifezem 1,5 mm?. V pfipadé, Ze je zafizeni namontovano
na sténu, doporucuje se pouzit kabely se stinénim vhodného
prirezu v zavislosti na délce kabelu a vykonu motoru. Stinéni
musi byt pfipojeno na obou stranach.

Doporucené odizolovani motorovych kabeld.
l 120 mm

v
W

HL

-.
180 mm
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Analogové vstupy (cidla)

e AN14-20 mA, cidlo 1

e AN2 4-20 mA, cidlo 2

e AN3 0-10V, externi nastaveni

e AN4 0-10V, trimr pro regulaci frekvence nebo externi nastaveni

e +10
e +15

Doporucuje se pouzivat predizolované koncovky.
Pouzijte stinéné signalové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci dodanych EMC svorek.

PFi spravném odizolovéni kabell a montazi EMC svorek postupujte podle nize uvedenych obrazka.

5 20

1. Kabelova prichodka M12
1 2. Pojistnd matice
3. EMC svorka

—

11



Digitalni vstupy
e |IN1: spusténi / zastaveni motoru
¢ IN2: spusténi / zastaveni motoru nebo pfepinani nastavenych hodnot 1-2*

* Pouze pti zvoleném ,reZimu regulace: konstantni hodnota 2 hodnoty*.

Doporuduje se pouzivat pouze beznapétové kontakty.
Digitalni vstupy lze softwarové nakonfigurovat jako normalné oteviené nebo normalné uzaviené. Prostudujte si kapitolu
o programovani. Doporucuje se pouzivat predizolované koncovky.

Pouzijte stinéné signalové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci dodanych EMC svorek.

Digitalni vystupy

e NO1, COM1 : stav motoru, sepnuty kontakt pri béZicim motoru.

¢ NC1, COM1: stav motoru, sepnuty kontakt pfi zastaveném motoru.

e NO2, COM2: stav alarmu, sepnuty kontakt bez alarmu.

e NC2, COM2: stav alarmu, sepnuty kontakt s alarmem nebo bez napajeni.

Relé tvoti beznapétové kontakty.

Maximalni napéti na kontaktech je 250 V a maximalni proud 5 A. Doporucuje se pouzivat predizolované koncovky.
Pouzijte stinéné signalové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci dodanych EMC svorek.

COMBO sériovy:

e S1+,51-,G
PFi sériovém propojeni vice zafizeni (aZ 8 jednotek) se doporucuje dodrZovat polaritu.
Doporucuje se pouzivat predizolované koncovky.

Pouzijte stinéné signalové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci dodanych EMC svorek.

MODBUS RTU sériovy:

e S2+,S2-,G
Doporucuje se dodrZzovat polaritu.
Doporucuje se pouzivat predizolované koncovky.

Pouzijte stinéné signdlové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci dodanych EMC svorek.
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5.1 Ochrany

Ochrany poZzadované pred kazdym zafizenim zavisi na typu instalace a na mistnich predpisech. Doporucujeme pouzit ochranu

proti pretizeni s pojistkou, jisti¢ typu C a proudovy chrani¢ typu B citlivy na stfidavy i stejnosmérny proud.

5.2 Dodrzovani elektromagnetickych predpisu

Pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (EMC) systému je nutné uplatriovat nasledujici opatfeni:

o Zarizeni vzdy pfipojte k uzemnéni.

o PouZivejte stinéné signalové kabely tak, Ze na jeden konec umistite stinéni pomoci EMC svorek.
o Pouzivejte co nejkratsi motorovy kabel (< 1 m). Pri vétSich délkach se doporucuje pouzit stinéné kabely, které

spojuji stinéni na obou koncich.
o Oddélte signalni, motorové a napajeci kabely.

Pro dodrzeni limitd normy EN61800-3 kategorie C1 pro ozarené rusivé vlivy je nutné pridat ferit na vstupni faze L a N. Ferit

a navod na zapojeni jsou k dispozici na vyzadani.

5.3 Instalace s dlouhymi motorovymi kabely

U dlouhych motorovych kabell se doporuduje sniZit
2,5 kHz. Tim se
pravdépodobnost vzniku napétovych Spicek ve vinuti

komutacni frekvenci na snizi

motoru, které mohou poskodit izolaci.

kHz
15 ] 11||
14 L1 \
A
13 '
A1
12 1\\
" K N, A0IVAL
g 0 N\
f=
¢ 8 5
s
E ! ¥
£ ; ABONAC S \
& e
£ @ e
=3 -\.-\'1.
(%) 5 4 + ..-\_‘__\__
4 -
3
2
1 MW 20 30 40 50 &0 YO O m
Délka kabelu

Aby se zabrénilo nebezpeénému prehtati dV/dt a sinusovych
filtrd, doporucuje se vzhledem k délce kabelu nastavit
spravnou hodnotu PWM.

Pro délky kabelll motoru do 50 metr( se doporucuje umistit
mezi méni¢ a motor reaktanci dV/dt, ktera je k dispozici
na vyzadani.

-
-
-~

U kabeld motoru delSich nez 50 metrl se doporucuje umistit
mezi méni¢ a motor sinusovy filtr, ktery je k dispozici na
vyzadani.
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6. Pouziti a programovani

Zarizeni Ize ovladat zakladnim zpldsobem pomoci pfiloZzené klavesnice.

Cervenad kontrolka

Cervend kontrolka sviti: pfistroj je napajen spravnym

pohotovostniho
rezimu

vstupnim napétim.
Blikajici cervena kontrolka: nedostate¢né napéti

Zelena kontrolka sviti: motor je v chodu

Zelena kontrolka
chodu motoru

Zelena kontrolka nesviti: motor stoji
Pokud jsou jednotky v rezimu regulace ,konstantni
hodnota“, blika zelena kontrolka tak ¢asto, jak je
mérena hodnota blizko nastavené hodnoty. Pokud je
namérena hodnota stejna jako nastavena hodnota,

zelena kontrolka sviti bez preruseni.

Zluta kontrolka blika s frekvenci, ktera zavisi na typu

Zluta kontrolka
alarmu

alarmu. Viz kapitola ,Alarmy“.

Spusténi a zastaveni motoru

I| -r\LnJ)" O
I,'I [> ¢
| po
III /V _f}\\
|I ‘ Df‘l:l I
[/
| sET —
| /
o |
AN

Tlacitko spusténi
a zastaveni
motoru

Pokud je jednotka ve stavu alarmu, je moiné se
pokusit alarm resetovat dvojim stisknutim tlacitka.

Zelena kontrolka sviti, kdyZ je moZiné zménit

SET
O

Zelena kontrolka
SET (Nastaveni)

nastavenou hodnotu (rezim konstantni hodnoty)
nebo nastavenou frekvenci (rezim pevné frekvence).
Podrzte stisknuté tlacitko nahoru nebo dold déle nez
5 sekund, ¢imz povolite nastavovani.
Pokud kontrolka SET nesviti, neni mozné nastavenou
hodnotu ménit.
Pokud jsou dvé nebo vice jednotek v reZimu COMBO,
kontrolka SET blika pouze na hlavni jednotce. Timto
zplUsobem je mozné zjistit, kterd jednotka ve skupiné
je hlavni, a ovladat ji tak pro spusténi a zastaveni
systému.

Zelena kontrolka rychle blika, kdyz je jednotka
pfipojena k chytrému telefonu a je dalkové ovladana

pomoci aplikace.

Tlacitkem nahoru lze zvysit nastavenou hodnotu (rezim

Tlacitko nahoru

konstantni hodnoty) nebo nastavenou frekvenci (rezim

pevné frekvence).
Aby bylo mozné zménit nastavenou hodnotu, je nutné

drzet tladitko nahoru nebo dol( stisknuté déle nez 5

sekund, dokud se nerozsviti zelend kontrolka SET

(Nastaveni).
Prostfednictvim tlac¢itka doll je moZné snizit

Tlacitko doll

nastavenou hodnotu (rezim konstantni hodnoty) nebo
nastavenou frekvenci (rezim pevné frekvence).
Aby bylo mozné zménit nastavenou hodnotu, je nutné
drzet tlacitko nahoru nebo doll stisknuté déle nez 5
sekund, dokud se nerozsviti zelend kontrolka SET

(Nastaveni).
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6.1 Monitorovani a programovani

Pro pfistup ke sledovani parametr(i a programovani je nutné pouZzit chytry telefon nebo tablet s rozhranim Bluetooth

4.0 (BTLE) a nainstalovat aplikaci FE Connect Drive-Tech. Aplikace je k dispozici pro systémy Android, iOS a Windows Mobile

a lze ji zdarma stahnout prostfednictvim on-line obchodd.

Pfipojeni BTLE je mozné vypnout tak, Ze odpojite napajeni, pockate alespon 30 sekund, dokud nezhasne c¢ervena kontrolka
STAND-BY (Pohotovostni rezim), podrzite stisknuté tlacitko START/STOP a tlacitko dol a obnovte napdjeni. Po 5 sekundéch

tlacitka uvolnéte.

Poté je moziné povolit pfipojeni BTLE odpojenim napajeni, pockejte alespon 30 sekund, dokud ¢ervena kontrolka STAND-BY

(Pohotovostni rezim) nezhasne, drzte stisknuta tlacitka START/STOP a nahoru a obnovte napajeni. Po 5 sekundach tlacitka

uvolnéte.
Pomoci aplikace je mozné:

¢ Monitorujte vice provoznich parametrl soucasné.
e  Zjistujte statistiky spotfeby energie a kontrolujte historii alarma.
e Provadéjte hlaseni s moznosti vkladat poznamky, obrazky a odesilat je e-mailem nebo je uchovavat v digitdlnim

archivu.

e Vytvarejte programy, ukladejte je do archivu, kopirujte je do jinych zafizeni a sdilejte je mezi vice uZivateli.
e Ovladejte zafizeni na dalku prostfednictvim wi-fi nebo GSM pomoci chytrého telefonu v blizkosti jako modemu.

e  Ziskejte pristup k pfiruckam a dalsi dokumentaci.
e Méjte k dispozici on-line ndpovédu k parametriim a podrobnostem o alarmech.

6.1.1 Monitorovani

Sledovani nasledujicich parametrd prostfednictvim aplikace ve volbé ,,Monitor”.

Aktudlni hodnota [bar]

Skutec¢na hodnota je hodnota odectena cidlem.

Nastavena hodnota [bar]

Nastavena hodnota je hodnota, kterou je tfeba udrzovat konstantni.

Frekvence [Hz]

Frekvence chodu motoru.

Napéti stejnosmérné sbérnice [V]

Stejnosmérné napéti na kondenzatorové sbérnici.

Proud motoru [A]

Fazovy proud absorbovany motorem.

U¢inik motoru

Cos ¢ motoru (ucinik).

Vykon [W]

Elektricky vykon absorbovany motorem.

Teplota modulu [°C]

Teplota modulu IGBT.

Teplota DPS [°C]

Teplota desky plosnych spoju.

Hodiny ménice [h]

Celkovy pocet hodin ménice.

Hodiny motoru [h]

Celkovy pocet hodin provozu motoru.

Adresa

Adresa jednotky v rezimu COMBO.

HISTORIE ALARMU

Zaznam poslednich 8 alarmd.

15




6.2.1 Programovani

Parametry jsou usporadény do ¢tyf hlavnich nabidek: CONTROL (Ovladani), MOTOR (Motor), IN/OUT (Vstup/Vystup),
CONNECT (Pripojeni).

Parametry jsou chranény heslem ve dvou urovnich pfistupu:

Instalaéni urovern (CONTROL, IN/OUT). Heslo: 001
Pokrocila uroven (MOTOR, CONNECT). Heslo: 002

PARAMETRY VSTUPU/VYSTUPU

Parametr Vychozi Popis
Unit
(Jednotka) bar Jednotka [bar, %, ft, in, cm, m, K, F, C, gpm, |/min, m3/h, atm, psi]
XXXXX
F. scale sensor
(Cidlo stupnice F.) 16 Pouzivani pIného rozsahu ¢idla.
XXX.X
Min.value sensor
(Min. hodnota cidla) 0 Minimalni hodnota ¢idla.
XXX.X
Offsetlinput 1 Nulovd korekce pro analogovy vstup 1 (4-20
(Posunuti vstupu 1) 20% MA)(20 mA x 20 % = 4 mA).
[%]
Offsetlinput 2 Nulova korekce pro analogovy vstup 2 (4-20
(Posunuti vstupu 2) 20% MA)(20 mA x 20 % = 4 mA).
[%]
Offsetlinput 3 Nulova korekce pro analogovy vstup 3
(Posunuti vstupu 3) 0% (0-10V)(10 V x 00 % = 0 V).
[%]
Offsetlinput 4 Nulova korekce pro analogovy vstup 4
(Posunuti vstupu 4) 0% (0-10V)(10 V x 00 % = 0 V).
[%]
AN1, AN2 function Funkéni logika pro analogovy vstup AN1,AN2 (nezdvisl3, nizsi
(Funkce AN1, AN2) Nezavisle hodnota, vy$$i hodnota, rozdil 1-2).
XXXXXX
Vybérem N.O. (normalné otevieného) ménice se spusti motor,
pokud je digitalni vstup 1 otevieny; pokud je digitalni vstup 1
Digital input 1 uzavieny, motor se zastavi.
(Digitalni vstup 1) N.O. Vybérem N.C. (normalné uzavieného) ménice se spusti motor, pokud je
N.O./N.C. digitalni vstup 1 uzavieny; pokud je digitdIni vstup 1 otevieny, motor
se zastavi.
Digital input 2 Vybérem N.O. (normalné oteviteného) ménice se spusti motor,
(Digitalni vstup 2) N.O. pokud je digitalni vstup 2 otevireny; pokud je digitaIni vstup 2
N.O./N.C zavieny, motor se zastavi.
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Parametr

Vychozi

Popis

se zastavi.

Vybérem N.C. (normalné uzavieného) ménice se spusti motor, pokud je
digitalni vstup 2 uzavreny; pokud je digitalni vstup 2 otevieny, motor

Dig. input 1 manual reset

Aktivace nebo deaktivace rucniho resetu digitalniho vstupu 1.

(Manudlni reset dig. vstupu 1)| | Neaktivni
Povolit / Zakazat
Dig. input 2 manual reset
(Manudl. reset dig. vstupu 2)| | Neaktivni Aktivace nebo deaktivace ruéniho resetu digitalniho vstupu 2.
Povolit / Zakazat
Dig.In.2 delay Zpozdéni digitalniho vstupu IN2.
(ZpoZdéni dig. vstupu 2) 3 Digitalni vstup IN1 ma pevné zpozdéni 1 sekundu.
[s]
RIDICI PARAMETRY
Parametr Vychozi Popis ‘= 5 B« . '§
Eg|l 2 (g2 28| S
28w |S2/28| E
£3|z |§8|3% &
2e|la |28|T2| &
ZpUsob ovladani:
Regulaéni rezim S e Konstantni hodnota: méni¢ méni otacky cerpadla tak, aby udrzoval
e nastavenou hodnotu konstantni bez ohledu na odbéru vody.
e Konstantni hodnota 3 e Pevnd rychlost: méni¢ dodava cerpadlu nastavenou frekvenci,
e  Pevna rychlost 'g takZe se otacky Cerpadla udrzuji konstantni.
e Nastaveni konstantni % e Nastaveni konst. hodnoty 2: obé hodnoty se voli otevienim nebo
hodnoty 2 ‘é‘ zavienim digitdlniho vstupu IN2.
e Hodnota pevné o e Hodnota pevné rychlosti 2: obé hodnoty se voli otevienim nebo
rychlosti 2 zavienim digitdlniho vstupu IN2.
e  Externi rychlost e Externi rychlost: regulujte frekvenci motoru pomoci analogového
vstupu AN4.
Maximalni povolena hodnota v systému.
Max alarm value Pokud odecitand hodnota pFekrodi tuto
(Max. hodnota alarmu) 10 hOantl;I, dojde k alarmu a cerpadlo se / / / / /
zastavi. Cerpadlo se automaticky znovu spusti,
XXX.X [bar] pokud hodnota readen klesne pod maximalni
hodnotu na dobu alespon 5 sekund.
Maximalni povolena hodnota v systému.
Pokud je odecitana hodnota nizsi nez
Min alarm value (Min. tato hodnota, spusti se alarm a cerpadlo / / / ‘/ ‘/
hodnota alarmu) 0 se zastavi. Cerpadlo se automaticky
XXX.X [bar] znovu spusti, pokud odecitana hodnota
po dobu alespon 5 sekund prekroci
minimalni hodnotu.
Ext.set enabling o ] / /
(Povoleni ext. nastaveni) OFF Povoleni zmény nastavené hodnoty
pomoci analogového vstupu AN3.
ZAP./VYP. (Vypnuto)
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% 2 |2 |5
o o > =
Parametr Vychozi Popis = c |= o S
f= ] >
- c o—
c8|l 2 |88 k
8B « >9 |0 8| €
B e| 8 selel| =
§8| 3 [88|283¢| £
2£|la |28z 2| &
Set value , s
, Nastaveni hodnoty, kterda ma byt
(Nastavena hodnota) 3 Konstantn /
XXX.X [bar] ’
Compensation Kompenzace hodnoty pfi maximalni
(Kompenzace) 0 frekvenci pro kazdé cerpadlo. Stisknutim /
XXX.X [bar] zeleného tlacitka mizete znaménko
obratit.
Set value 2
(Nastavena hodnota 2) 3 Nastaveni hodnoty, kterd ma byt /
XXX.X [bar] konstantni.
Compensation 2 Kompenzace hodnoty pfi maximalni
(Kompenzace 2) 0 frekvenci pro kazdé cerpadlo. Stisknutim /
XXX.X [bar] zeleného tlacitka mizZete znaménko
obratit.
Set value update .
(Nastavené akt. hodnoty) 5 Cas pro aktualizaci nastavené hodnoty / /
XX [s] pro kompenzaci.

Pro zajisténi spravné funkce regulace tlaku se doporucuje umistit ¢idlo v blizkosti cerpadla.
Pro kompenzaci tlakovych ztrat v potrubi (imérnych pritoku) je mozné ménit nastaveny tlak v linedrni zavislosti na
frekvenci.

Tlakové
¢idlo

4 bar

Kompenzace (1 bar)
Nastavend hodnota (3 bar)

Min. frekv. motoru Max. frekv. motoru

O v

Pro ovéreni spravné hodnoty kompenzace lze provést nasledujici zkousku:

1. nainstalujte tlakomér ve vzdalenosti od tlakového cidla.

2. zcela otevrete ventil

3. zkontrolujte manometr

--> Nastavte hodnotu kompenzace rovnajici se rozdilu hodnot z obou manometrd.

Pti pouZiti skupiny ¢erpadel se kompenzace tlaku, ktera se pouZije pro kazdé cerpadlo, rovna celkové kompenzaci
tlaku (kdyz vSechna Cerpadla bézi na plné otacky) délené poctem Cerpadel ve skupiné.
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Parametr Vychozi Popis = = |2 4 S
s S c ra
cg8| & (9285 =
80| w >o|0 8| &
n C c 8 c|c = qh)
5815 53|38 ¢
2|l a |22|T 2| &
Operating freq.
(Pracovni frekvence) >0 Hodnota frekvence pro napéjeni ¢erpadla. /
XXX [Hz]
Operating freq. 2
(Pracovni frekvence2 ) >0 Hodnota frekvence pro napéjeni éerpadla. \/
XXX [Hz]
Freg.min.control
(Minimalni regul. frekv.) 50 Minimalni frekvence, pod kterou se / /
Cerpadlo pokusi zastavit.
XXX [Hz]
Stop delay Zpozdéni, po které se cerpadlo
(Zpozdéni zastaveni) 5 pokousi zastavit pod hodnotu / / /
XX [s] freq.min.control.
Doba nabéhu z hodnoty freq.min.control
Control ramp na minimalni frekvenci motoru. Pokud
(Nabéh regulace) 20 b&hem této doby klesne odetitana hodnota / / /
pod (nastavena hodnota — delta regulace),
XXX.X [s] zatizeni znovu napaji motor; v opacném
pfipadé zafizeni zastavi Cerpadlo.
(DD(i)I[ta con’TroI ) Pokles hodnoty pod nastavenou hodnotu / /
cltaregulace 0.1 potfebnou k opétovnému spusténi
XXX.X [bar] Cerpadla béhem regulacni rampy.
Hz tlaka

Minimalni regul. frekv.

Min. frekv. mot..

Delta regulace

Nastavena hodnota

Zpozdéni zastaveni

Nabéh regulace

v

Delta start Pokles hodnoty pod nastavenou hodnotu /
0.5 3 v tanf &
pozadovany pro spusténi Cerpadla ze
XXX.X [bar] stavu zastaveni.
Delta stop Zvy$eni hodnoty vzhledem k nastavené
0.5 hodnoté, ktera musi byt prekrocena, aby /
XXX.X [bar] doslo k nucenému vypnuti éerpadia.
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2 s -
2|5 |5 [§ |8
Parametr Vychozi Popis '; % = o =
£ | 2 |8z/g35| 2
i) @ z20|¢° 8| €
2 | £ |85|85| 8
S | & 22|22 &
Ki
Parametry Kp a Ki umoznuji dynamické
fizeni systému ménicem; nastavené
hodnoty (Ki=50, Kp=005) jsou obvykle / /
Kp dostatecné pro ziskani vhodné
dynamické regulace.
COMBO Aktivace nebo deaktivace rezimu
Vypnuto| COMBO, jak je popsano v kapitole / /
ZAP./VYP. COMBO.
Adresa Adresa invertoru:
00 e 00 hlavni / /
XX e 01 az 07 podfizené jednotky
Funkce umoznujici stfidani ménic
zapojenych v COMBO, aby bylo
Stfidani umoznéno rovnomérné vyuziti kazdého
Vypnuto| Cerpadla ve skupingé; hlavni jednotka / /
ZAP./VYP. preorganizuje prioritu spousténi erpadel
kontrolou funkce kazdé z nich.
Perioda stiidani Maximalni rozdil v hodindch mezi
0 ménici ve skupiné. 0 ziistava po dobu / /
XX [h] 5 minut.
Pomoci tohoto parametru je mozné
Synchronizace COMBO aktivovat synchronni provoz (stejné
Vypnuto | otacky) cerpadel v systému COMBO. Je / /
ZAP./VYP. véak nutné vhodné snizit parametr
,f.min.control”.
Doba zpoZdéni, po kterou se spusti
ZpoZdéni startu AUX podfizené jednotky poté, co Cerpadlo
0 s proménnymi otackami dosahne maximalni / /
t=XX[s] frekvence a hodnota tlaku klesne pod
nastavenou hodnotu — delta regulace.
X . PFimé: zvySovanim otacek motoru
Rizeni Pl = se zvy$uje nastavena hodnota. / /
PHimé/zpétné = Zpétné: zvySovanim otacek motoru se
snizuje nastavena hodnota.
Pravidelné automatické Periodické automatické spousténi / / / / J
spudténi 0 cerpadla po XX hodinach necinnosti. Pfi
hodnoté 0 je funkce vypnuta.
t=XX[h] Pozor, prectéte si pokyny v kapitole 1.
Cos ¢ béhu nasucho / /
0.65 Hodnota cos ¢, pod kterou jednotka
X XX zastavi motor a spusti alarm ,,bez vody”“.
Zpozdéni opétovného Zpozidéni opétovného spusténi po alarmu / /
spusténi 10 chodu na sucho. Pfi kazdém pokusném
XX [min] spusténi (max. 5) se zpozdéni restartu

zdvojnasobi.
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PARAMETRY MOTORU

Parametry Vychozi Popis
e  Trifazovy asynchronni
Motor type ——— e Synchronni PM
(Typ motoru) (HAZOVY e Jednofazovy
XXXXXX e Skalarni v/f
Rated motor Volt.
(Jmenovité napéti motor) XXX Jmenovité napéti motoru (uvedené na vyrobnim $titku motoru).
XXX [V]
Voll'fag‘? b°°v5t, Nardst napéti béhem rozb&hu motoru.
(Zvyseni napéti) 0% Upozornéni: Nadmérna hodnota mdze vazné poskodit motor. Dalsi
XX.X [%] informace ziskate od vyrobce motoru.
Rated motor Amp.
(Jmenovity proud motoru) XX Jmenovity proud motoru podle Udaje na jeho vyrobnim §titku zvy$eny o 5 %.
XX.X [A]
Rated motor freq
(Jm. frekvence motoru) 50 Jmenovita frekvence motoru podle jeho vyrobniho &titku.
XXX [Hz]
Max motor freq.
(Max. frekv. motoru) 50 Maximalni frekvence motoru. Poznamka: snizenim maximalni
frekvence motoru se snizi i maximalni proud.
XXX [Hz]
Min motor freq.
(Min. frekv. motoru) 20 Minimalni frekvence motoru.
XXX [Hz]
Doba nabéhu k dosazeni otacek potfebnych k dosazeni nastaveného tlaku
Ramp up time (nebo hodnoty frekvence). Delsi ¢asy zpoZzduji dosaZzeni nastavené hodnoty,
(Doba nabéhu) 4 ale 1épe chrani souéasti systému.
XXX.X [sk.] PFilis dlouhé doby ndbéhu mohou zpUsobit potize pfi nastavovani ménice
a mohou také spustit falesné alarmy pretizeni.
Ramp down time Doba nébé'hu kvdosa%efu’ nUJ?V\'(Ch ot/ééek. Delsi ¢asy udrzuji systém pod
(Doba poklesu) 4 tlakevzm a zafoven chrarjl soucasti systoemu. o L
Ptilis dlouhé doby nabéhu mohou zpUsobit potize pfi nastavovani ménice.
XXX.X [sek.] PFilis kratké doby nabéhu mohou zpUsobit falesné alarmy pretizeni.
Ramp f min mot.
(Dosazeni min. frekv. mot.) 1.5 Doba pro dosazeni minimalni frekvence motoru a naopak.

XXX.X [sek.]
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Frekv.

| Rizeni PI

Doba nabéhu

Min. frekv. motoru

Max. frekv. motoru

J Doba poklesu ‘

’Zpoidéni zastaveni ‘

Min. frekv. motoru

Nabéh regulace

Doba dosazeni min. frekv. mot.‘ ’Doba dosazeni min. frekv. mot.

\ 4

Sec.

PWM

XX.X [kHz]

Nosna frekvence (spinaci frekvence).

Je mozné zvolit PWM v rozsahu 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz.

Vyssi hodnoty zajistuji sinusovéjsi prabéh s mensimi ztratami pro motor, ale
vysSimi ztratami pro ménic (zvySené zahtivani ménice). Pfi pouziti dlouhych
kabell (>20 m / >76 stop) (ponorné ¢erpadlo) se doporucuje instalovat mezi
méni¢ a motor indukéni filtr (k dispozici na vyzadani). Tim se snizi riziko
napétovych spicek, které mohou poskodit izolaci motoru a kabelu.

Lin. V/f --> kvadr.

XXX [%]

85%

V/f charakteristika, kterou méni¢ napaji motor. Linearni charakteristika
odpovida konstantnimu tocivému momentu s proménnymi otackami.
Kvadraticka charakteristika se obvykle pouziva u odstredivych cerpadel. Vybér
charakteristiky toc¢ivého momentu by mél byt proveden tak, aby byl zajistén

vy

hluku.

Zvyseni

V nom mot

>

f min mot f nom mot f
Cidlo otaceni Pokud b&hem zkousky motor bé&Zi v opaéném sméru, je mozné zménit
-—> poradi zapojeni pomoci softwaru, aniz by bylo nutné fyzicky ménit

> / P

vodice na svorkach.
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Pokud je pfistroj v rezimu ,,FOC-ready” (kompatibilni s FOC), musi
byt pfed uvedenim do provozu provedena kalibrace motoru.
Pozorné si prectéte prislusnou kapitolu.

LADENi MOTORU

stisknéte tlacitko ENT

Odpor motoru Ruéni nastaveni odporu statoru.

Rs=XXX.XX [Ohm]

Ruéni n veni indukénosti ru.
Indukce motoru ucni nastave dukénosti statoru

Ls=XXX.XX [mH]

Dynamika FOC Nastaveni dynamiky fizeni algoritmu FOC.

XXX
. Nastaveni regulacni rychlosti algoritmu FOC.
Otacky FOC
5
XXX
Autorestart Povku.si je IZ\{oIena mo,inc,)st ON (Zapnuto), p(v) \{Y’padk,L.J nalpéti se
VYP ménic vrati do normalniho stavu; pokud ménic¢ napdjel ¢erpadlo

ZAP./VYP pred vypadkem napéti, obnovi napdjeni ¢erpadla automaticky.
Pozor, prectéte si rady v kapitole 1.

PARAMETRY KONEKTIVITY
Parametry Vychozi Popis

Adresa MODBUS

1 Adresa MODBUS od 1 do 247
XXX

Rychlost MODBUS

9600 Rychlost MODBUS od 1200 bps do 57600 bps
XXXXX [bps]
Datovy format MODBUS
RTU N81 . .
Datovy format MODBUS: RTU N81, RTU N82, RTU E81, ETU 081
XXXXX




6.1.3 Rizeni motoru FOC

Indukce

Rizeni motoru FOC (Field Oriented Control — vektorové fizeni) implementované v ménicich kompatibilnich s FOC poskytuje ve

srovnani s tradi¢nim fizenim nasledujici vyhody:

e Optimalni fizeni proudu v kazdém z bodU Cinnosti

e  Rychlé a pfesné nastaveni otacek

e NiZsi spotfeba energie

e Snizeni kmitani to¢ivého momentu (vibraci) pro plynulejsi a pravidelné;jsi provoz v celém frekvencénim rozsahu a nizsi
hlu¢nost systému

¢ NizsSi mechanické namahdani motoru, cerpadla a hydraulického systému

Rizeni FOC zatizeni kompatibilnich s FOC Ize poutit s:

e Asynchronnimi tfifazovymi motory
e Synchronnimi tfifdzovymi motory s permanentnimi magnety

Rizeni je bezéidlové, tj. nevyzaduje poufiti Zadnych ¢idel.

provést kalibraci fizeni FOC

Aby zatizeni mohlo provadét fizeni FOC, je nutné:

1. Provedte kompletni zapojeni systému. Pfipojte zatéz (Cerpadlo) k ménici kabelem vhodné délky a pfipadné s dV/dt

nebo sinusovym filtrem.

2. Napojte systém a provedte postup pocatecni konfigurace zadanim:

a) typu motoru: tfifazovy asynchronni nebo synchronni s permanentnimi magnety,

b) jmenovitého napéti motoru,

c) jmenovité frekvence motoru,

d) jmenovitého proudu motoru zvySeného o 5 %.

3. Provedte proces automatického ladéni, aby se ménic naucil elektrické informace o pripojené zatézi (motor, kabel

a pfipadny filtr). Proces kalibrace muzZe trvat aZ jednu minutu.

4. Vyckejte na uspésné dokonceni procesu kalibrace.

Béhem kalibrace zlUstava motor v klidu, ale je napajen po celou dobu kalibrace.
Pred jakymkoli zdsahem do zafizeni a k nému pfipojenych zatézi odpojte zafizeni od napajeni.
Peclivé dodrzujte bezpecnostni pokyny uvedené v navodu k instalaci a obsluze zafizeni.

Proces kalibrace muZe trvat aZ jednu minutu. Pockejte, aZ proces skondi.

Kalibrace musi byt provedena béhem konecné elektrické konfigurace systému, tj. s nasazenym
motorem, kabelem a pripadnym filtrem.

Pokud dojde k jakékoli zméné motoru, kabelu nebo pouzitého filtru, je nutné proces kalibrace
opakovat pfistupem do nabidky parametrd motoru (vychozi heslo 002).

Nespravna konfigurace jmenovitého napéti, frekvence nebo proudu motoru povede k chybnym
vysledkdm kalibraéniho procesu, a tedy k nespravné funkci motoru. Nastaveni jmenovitého proudu
motoru vyss$iho, nez je hodnota na Stitku, mize vainé poskodit motor i ménic.

Béhem kalibrace se civky motoru zahfivaji zkuSebnim proudem. Pokud se motor sam vétra,
neumoznuje absence otaceni motoru rozptylit teplo silou.

Proto se doporucuje nechat motor mezi jednou a dalsi kalibraci vychladnout.
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Pokud proces kalibrace neni Gspésny, je nutné zkontrolovat:

. Spojeni mezi ménicem a zatézi (véetné pripadnych motorovych filtri mezi nimi).
o Nastavené hodnoty jmenovitého napéti, frekvence a proudu.

Motor nelze spustit, dokud neni dokoncen proces kalibrace.

Pokud nelze proces kalibrace dokoncit, je mozné zadat parametry nebo odpor statoru (Rs) a indukcnost
statoru (Ls) ruéné v nabidce parametrti motoru (vychozi heslo

002).

Tyto udaje mtze poskytnout vyrobce motoru nebo je lze ziskat méfenim.

Pokud tyto udaje nemate k dispozici a proces vlastni kalibrace neni tspésny, doporucujeme se
obratit na technickou pomoc.

Nastaveni regulace FOC

Ridici algoritmus FOC kontroluje proud (to¢ivy moment) a otacky s definovanou dynamikou odezvy.

Parametr ,FOC dynamic” (dynamika FOC) je ve vychozim nastaveni nastaven na hodnotu dostatecnou k tomu, aby ve vétsiné
aplikaci zarucila presné fizeni bez oscilaci. V nékterych pfipadech vsak miZe byt nutné ji zvysit (pokud dochazi k oscilacim
frekvence) nebo snizit (v pripadé

nadproudu nebo alarmu vypnuti IGBT) nastaveni parametru ,,FOC dynamic“ (dynamika FOC) v nabidce parametri motoru

(vychozi heslo 002) podle nasledujici tabulky:

KONFIGURACE FOC DYNAMIC
(DYNAMIKA FOC)

Kabely motoru kratsi nez 100 m a zZadny filtr mezi méni¢em a motorem. 200

Kabely motoru krat$i nez 100 m a filtr dV/dt mezi méni¢em a motorem. 150

Kabely motoru del$i nez 100 m a filtr dV/dt mezi méni¢em a motorem. 100

Pfitomnost sinusového filtru mezi méni¢em a motorem. 50

Nespravné nastaveni ,,FOC dynamic” (dynamika FOC) mUzZe zpUsobit:

e  Kolisani otacek, pokud je dynamika FOC pfrilis pomala.
e Nadproudové nebo vypinaci alarmy IGBT, pokud je dynamika FOC p¥ilis rychla.
Doporucuje se neprodlené zasahnout vhodnym nastavenim parametru ,,FOC Dynamic” (dynamika

FOC), pokud se vyskytnou vyse uvedené podminky.
Nedostatecny zasah muze vést k poskozeni ménic¢e, motoru a systému.
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6.2 Provoz COMBO
Sériové pripojeni COMBO

Komunikace probiha prostfednictvim neverejného protokolu pres sériovy port COMBO. Jednotliva zafizeni (az 8 jednotek) musi
byt vzajemné propojena pomoci trojlinky (0,5 mm?) zapojené na pinech S1+, S1-, G.

Chcete-li dosahnout funkce COMBO v systému sloZzeném z nékolika vzajemné propojenych ménicl, pouzijte ¢idlo pfipojené ke
kazdému z nich.

A

COMBO COMBO COMBO
OO D OXOX) OO D
| I o O o | AArr | T s O o |
G S1- St+ G S1- S1+ G S1- St+

Hlavni nastaveni

COMBO Aktivujte funkci COMBO nastavenim hodnoty ON (Zapnuto)
ZAP.ANYP.
Nastavte hlavni adresu jako 00
Adresa
XX
St¥idani Funkce umoznujici stfidani paralelné zapojenych ménicd, aby bylo moziné
rovhomérné vyuZzivat kazdé Cerpadlo ve skupiné; timto zpGsobem hlavni jednotka
ZAP./VYP pfeorganizuje prioritu spousténi ¢erpadel kontrolou Zivotnosti kazdého z nich.
Perioda stfidani Maximalni rozdil v hodindch mezi méni¢i ve skupiné. 0 z{istava po dobu 5 minut.
XX [h]
Synchronizace COMBO Pomoci tohoto parametru je mozné aktivovat synchronni provoz (stejné otacky)
Cerpadel v systému COMBO.
ZAP./VYP. Je v8ak nutné vhodné snizit parametr ,f.min.control”.
Zpozdéni startu AUX Doba zvpozgerll, !:)Vo ktgrou ’se SpUSt'I plodlrlzene jednotkvyv polte, co Cerpadlo
s proménnymi otackami dosahne maximalni frekvence a mérena hodnota klesne
XX [s] pod nastavenou hodnotu — delta regulace.
AUTORESTART Nast?v.te funk’c'! Autorestart na ON (Zapnuto), aby bylo mozné v pfipadé poruchy
vymeénit hlavni jednotku.
ZAP./VYP.
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Nastaveni vedlejsi jednotky

V pfipadé vypadku hlavni jednotky v systému COMBO ji nahradi vedlejsi jednotky (s prioritou podle adresy vedlejsi jednotky).
V disledku toho je nutné nastavit vSechny parametry na jednotlivych jednotkach. Doporucujeme pouzit funkci ,Copy
to” (Kopirovat do) pro programovani podrizenych jednotek pocinaje programovanim hlavni jednotky.

Na kazdé vedlejsi jednotce je pak nutné zadat spravnou adresu:

Nastavte adresu vedlejsiho zafizeni nasledovné:
@01 : vedlejsi jednotka 1

XX R02 : vedlejsi jednotka 2

B0n : vedlejsi zafizeni n

R07 : vedlejsi jednotka 8

Adresa

V ptipadé alarmu nebo poruchy podfizené jednotky v systému COMBO bude tato jednotka nahrazena (docasné nebo trvale)
jinou vedlejsi jednotkou.

V pfipadé poruchy nadfizené jednotky v systému COMBO ji do 1 minuty nahradi vedlejsi jednotky (s prioritou podle adresy
vedlejsi jednotky). Pro umoznéni nahrazeni hlavni jednotky musi byt v kazdé vedlejsi nastaveno ON (Zapnuto).

7. Ochrany a alarmy

ZPRAVA ALARMU UPOZORNENI DIODY POPIS ALARMU MOZNA RESENI
o x - e ot . Y., Zkontrolujte mozné
POD NAPETIM Cervend dioda STAND-BY PFili$ nizké napéti . doati
(Pohotovostni rezim) blika priciny podpeti.
REPET( Cervend kontrolka STAND-BY e ke L Zkontrolujte mozné
PREPETI (Pohotovostni rezim) a Zluta Prilis vysoke napeti piiciny piepéti.

kontrolka ALARM blikaji

e  Zkontrolujte, zda je
Cerpadlo napusténo.

e  Zkontrolujte nastavenou
hodnotu cos ¢ chodu na
sucho. Cos ¢ chodu na
sucho je pfiblizné 60 %
jmenovité hodnoty cos ¢
(pti jmenovité frekvenci)
uvedené na stitku motoru.

Pokud je cos ¢ Cerpadla nizsi
nez nastavena hodnota cos ¢
pfi chodu nasucho po dobu
CHOD COS ¢ NASUCHO | Zlut4 kontrolka ALARM 1 ) alespon 2 sekund, ménic

blika nastavend hodnota cos | ¢erpadlo zastavi. Zafizeni se
chodu na sucho. pokusi spustit ¢erpadlo kazdych
10, 20, 40, 80, 160 minut a poté
se Cerpadlo zastavi.

Cos ¢ motoru je nizsi nez

VAROVANI: pokud dojde k
ochrané proti chodu nasucho,
ménic se pokusi automaticky
spustit cerpadlo. Pred
provadénim kazdé udrzby
nezapomenite prerusit
napajeni ménice.
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PREPETI MOTORU

Zluté kontrolka ALARM 2
blika

Pfetizeni motoru: proud
motoru je vyssi nez
parametr nastaveni
jmenovitého proudu
motoru.

Zkontrolujte, zda je parametr
nastaveni proudu motoru
alespon o 5 % vyssi nez
jmenovity.

Zkontrolujte dalsi mozné
pfi¢iny nadproudu.

CHYBA CIDLA

Zluté kontrolka ALARM 3
blika

Chyba cidla

e Zkontrolujte prevodnik
e Zkontrolujte zapojeni
prevodniku

PREHRATI INV.

Zluté kontrolka ALARM 4
blika

Pfehfati ménice

¢ Zkontrolujte, zda je okolni
teplota nizsi nez 40 °C.

e Zkontrolujte, zda
spravné funguje
chladici ventilator a
zda je montazni
prostor dostatecny pro
spravné chlazeni.

¢ Snizte hodnotu PWM

VYPINACI ALARM IGBT

Zluta kontrolka ALARM 5
blika

Proud odebirany zatézi
prekracuje kapacitu ménice
nebo doslo k poruse
vykonového modulu ménice
(IGBT).

e Zkratte dobu nabéhu

e Zkontrolujte pokles napéti
podél privodniho kabelu
k motoru.

¢ Zkontrolujte izolaci motoru

CHYBI KOMUNIKACE

Zluta kontrolka ALARM 6
blika

Doslo k preruseni
komunikace mezi hlavni
fidici jednotkou a vedlejsi
jednotkou.

e Zkontrolujte zapojeni
kabeldze

MAX. HODNOTA ALARMU

Zluta kontrolka ALARM 7
blika

Namérena hodnota
dosahla maximalni
hodnoty akceptované
systémem.

e Zkontrolujte mozné priciny
dosaZzeni maximalni hod-
noty

e Zkontrolujte nastaveni
maximalni hodnoty alarmu.

MIN. HODNOTA ALARMU

Zlutd kontrolka ALARM 8
blika

Namérena hodnota
dosahla minimalni
hodnoty akceptované
systémem.

¢ Zkontrolujte mozné pfriciny
dosazeni minimalni hodnoty
(napf. zlomené potrubi,
otevreny pojistny ventil atd.)

¢ Zkontrolujte nastaveni
minimalni hodnoty alarmu.

Dvé jednotky s hlavni

CHYBA ADRESY Zluta kontrolka ALARM 9 L e Zkontrolujte adresu
s adresou ve skupiné .
blika jednotky.
ALARM CPU Zluta kontrolka ALARM 10 Chyba CPU e  Kontaktujte servisniho

blika

technika

AKTIVNI DIGITALNI VSTUP

Zluta kontrolka
ALARM rychle blika

Digitalni vstup aktivovan

e Zkontrolujte pfipojeni
digitalnich vstup(.
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PROHLASENIi O SHODE EC

V souladu s:

Smérnice o elektromagnetické
kompatibilité 2014/30/ES

Smérnice RoHS 2011/65/EU

My, spolecnost Franklin Electric S.r.l, via Asolo, 7, 36031, Dueville , Vicenza, Italie, prohlasujeme, Ze:

Drive-Tech MINI je elektronické zafizeni, které je uréeno k pfipojeni k jinym elektrickym zafizenim, s nimiz ma tvofit
samostatné jednotky. Proto musi byt uvedeni této jednotky (se vSsemi jejimi pomocnymi zafizenimi) do provozu provedeno
kvalifikovanym personalem.

Vyrobek je v souladu s nasledujicimi predpisy:

EN 61800-3
EN 61000-3-2
EN 61000-3-3
EN 61000-6-1
EN 61000-6-3
EN 61000-4-2
EN 61000-4-3
EN 61000-4-4
EN 61000-4-5
EN 61000-4-6
EN 61000-4-8
EN 61000-4-11
EN 60335-1
ETSI EN 300 328

Franklin Electric S.r.l

<

P2

/7
Davide Perin

Managing Director




POZNAMKY
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® Franklin Electric

Franklin Electric S.r.|
Via Asolo, 7 36031 Dueville (Vicenza) - ITALY
Telefon: +39 0444 361114 Fax: +39 0444 365247
P.IVA e C.F. 00558130241
Email: sales.it@fele.com
franklinwater.eu

Jediny clen — spolecnost podléhajici kontrole a koordinaci spolecnosti Franklin Electric Co., Inc.
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